
臺北市自駕車實證場域搶先看

Government as a Platform｜City as a Living Lab



Living Lab案例｜自駕車暨自駕小巴實證場域

全球首例：自動駕駛小巴於市區公車專用道進行實驗

• 8月1日至8月5日於信義路雙向公車專用道（敦化南路口至復興南路口）測試

First Step：自駕小巴於市區實驗

Bloomberg The New York Times



Next Step：北士科自駕車實證場域

協助產業完整自駕技術應用情境

促成北市智慧交通服務產生

推動智慧城市發展



透過產官學研界的公私協力合作
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自動駕駛感知次系統產業，以模擬器及實車運行，
建立驗證資料

環境感知

• 影像辨識

• LiDAR

• Radar

通訊傳輸

• DSRC (號誌)

自動判讀

• AI 機器學習

其它

• HD 立體圖資繪製

相關技術應用



北士科場域參與單位測試重點
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路口號誌穿越測試

提供業者號誌測試完整情境

喜門

路口號誌穿越測試

周圍環境安全示警
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北士科場域HD立體圖資



北士科場域自駕車輛展示

自駕高爾夫球車 (台大)

自駕三輪車 (MIT Media Lab)自駕小巴 (7 Starlake)
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The End
which means…

The Beginning!


